POPIS FUNKCE

D\'ous’upﬁovx" servoventil SV 6 sestdvd z elektromechanického prevodniku, iryskového zesilo-
vace a Ctyrhranného ridiciho Soupdika. Podle typu zpétné vazby rozliSujeme servoventily SV6
s mechanickou a elektirickou zpé&tnou vazbou. Funkce hlavnich uvedenych podskupin vyplyva

z nasledujictho popisu. SCHEMA TRYSKOVEHO

¥ 3 ZESILOVACE
ELEKTROMECHANICKY PREVODNIK

Elektromechanicky prevodnik sest4dva z dvojice cfvek, po-

lovych nédstavel a pohyblivé kotvy s nizZ je pevné spojena %
klapka tryskového zesilovace, Kotva je ulozena na pruzné 2 L Lpa
tenkosténné trubiéce, ktera odd&luje prostor pFevodniku od
hydraulické &dsti. Permanentni magnety mezi nastavei za-
J1stuJI magnetickou polarizaci ve vzduchové mezere, Pri-
tokem elektrického proudu efvkami vznika pridavny magne- ~— = il
ticky tok, ktery zplsobi vychyleni kotvy. Smysl a velikost
vychylen{ odpovida polarité a velikosti elekirického proudu. [ _
D« P>

TRYSKOVY ZESILOVAC

Tryskovy zesilova¢ typu tryska - klapka je upln$ hydraulic-
ky mistek /viz schéma/ v jehoZ v&tvich jsou zapojeny pted-

B
Fadné trysky R1, R3 a ridief trysky R2, R4, Mezi Fdicf )k % ];[ s 4 )K

trysky je vloZena klapka /jazycek/ elektromechanického
prevodniku, kterd mé&ni odpor ridicich trysek ve vzijemné
opa¢ném smyslu. Zména odporu zpusob{ zm&nu tlaka p

a py na diagonale mustku, Diferenci tlakuna éelech Soupdt-
ka vzniké osovd sfla, kterd prestavuje rfdic{ Soupatko.

CTYRHRANNE SOUPATKO

Vélcové Soupétko se &iyfmi ndkruzky je pfesné& nalicovéno v pouzdru uloZeném v i&lese na ''O"
krouzcich. Pouzdro je zaji$téno proti axidlnfmu posuvu srouby ve vickach, kterymi je soucas-
né mozné pouzdro zamérné& posouvat a tim sefizovat nulu, Ctym hrany dvou strednich nakruz-
ku tvoF{ s hranami v pouzdru pevné& védzané promé&nné odpory, jejichz velikost se rid{ posunu-
ti{m Soupétka. JestliZze se Soupdtko posune napf, vpravo, /viz schéma/ dojde k propojeni kand-
luP s AaBsT, pricemz #idic{ hrany maji podobnou funkci jako $krtici ventily zarazené na
vstup a vystup hydromotoru. Velikost odporu je im&rna posunuii Soupétka, Poloha Soupastka je
kontrolovana zp&€inou vazbou tak, aby byla zaji&t&na jeji proporcionélni zévislost na idicim
signalu.

MECHANICKA ZPETNA VAZBA

Funkci servoventilu s mechanickou zpétnou vazbou muzeme sledovat na schematu, Vychylka
Soupétka pusobf pres dréaiek na jazyéek tak, Ze ho vracf do rovnovazné polohy. Vznikly mo-
ment kompenzuje moment vyvolany G¢inkem Fidiciho elekirického proudu, Vyrovnanim sil do-
jde k rovnovaznému stavu pri kterém je ridici Soupdtko v nové poloze pffmo Umé&rné polarité
a velikosti elekirického proudu,

ELEKTRICKA ZPETNA VAZBA

Funkce servoventilu s elektrickou zp&tnou vazbou je umoZnéna soudinnost{ servoventilu s #idi-
ci jednotkou EZ 8-E/viz samostatny katalog. /Poloha Soupatka je odmérovana indukénim snima-
¢em a porovnéna s Zdadanou hodnotou v reguldtoru. Ten pak #{df proud do elektromechanického
prevodniku tak, aby bylo dosaZené shody mezi Zddanou a skute&nou polohou Soupdtka. Dvou-
stupnovv hydraulicky zesiloval je shodn¥ se servoventily s mechanickou zp&tnou vazbou,



